PARK L KPT ScaleUpP
PRZYKLADOWE WYZWANIA TECHNOLOGICZNE

»Aplikacje do zarzadzania i optymalizacji produkcji oraz raportowania i serwisu

Aplikacje wykorzystywane do zgtaszania réznego rodzaju usterek oraz zdalnego zarzadzania akcjami
serwisowymi z wykorzystaniem wyspecjalizowanych algorytméw. Mozliwosci integracji z istniejgcymi
srodowiskami i bazami danych, ktére bedg wykorzystane, jako Big Data w procesach podejmowania
decyzji oraz predykcji zdarzen i proceséw. Wykorzystanie w sektorach produkgji, security oraz sprzedazy,
np.:

e rejestrowanie usterek i wymagajacych interwencji zdarzen wewnatrz i na zewnatrz budynku
terminalu z zaznaczeniem na planie lokalizacji usterki oraz sledzeniem zmian jej naprawy przez
odpowiednie stuzby,

e sygnalizacja nowo pojawiajgcych sie usterek oraz przypomnienia o zdarzeniach, wobec ktérych
nie byta podejmowana interwencja lub sprawdzanie statyki konstrukcji na podstawie wymiarow
okna, jego typu (profile, okucia, funkcje, zastosowany pakiet szybowy).

» Symulacje i pomiary

Wykorzystanie danych agregowanych przez istniejgcg sensoryke i dotychczas posiadane narzedzia
(routery WiFi) do tworzenia symulacji przeptywow i zachowan w miejscach o zwiekszonym natezeniu
ruchu wraz z wykorzystaniem do analizy przepustowosci i zwiekszania bezpieczenstwa w przypadku
stosowania procedur awaryjnych, np.:
e wizualna symulacja przeptywu pasazerédw w terminalu oraz ruchu samolotéw w strefie airside, na
podstawie przyjetego rozktadu lotédw, przy zatozonych czasach procesowania w poszczegdlnych
etapach Sciezki.

» Robotyka przemystowa

Rozwdj systemow robotyki przemystowej, w szczegdlnosci technologii chwytakéw w zastosowaniach
nietypowych (substancje sypkie, nietypowe palety). Rozwéj systemdw robotyki w kontekscie. wsparcia
i asystowania cztowiekowi w miejscach o zwiekszonym ruchu i multinarodowosci, np.:
e projektowanie i produkcja mechanicznych chwytakéw do zrobotyzowanego uktadania workéw
z materiatami sypkimi,
e pomoc pasazerom przy uzyciu samojezdnych robotéw potrafigcych udzieli¢ poszukiwanej
informacji oraz doprowadzi¢ pasazera w oczekiwane przez niego miejsce wewnatrz terminalu.
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» Automatyka przemystowa

Integracje systemodw automatyki i informatyki przemystowej w inteligentnych nowoczesnych fabrykach,
rozwdj istniejgcych technologii i sterowania w zakresie pojazdéw elektrycznych oraz innowacje
materiatowe w produktach z dziedziny automatyki przemystowej, np.:
e sitownik elektryczny do pantografu tramwajowego z reczng mozliwoscia sciggania,
e automat do montazu komponentéw ,luzem” (bez opakowania) zastepujgcy montaz reczny przez
operatora.

» Efektywnos¢ energetyczna/optymalizacja wykorzystania zasobow

Urzadzenia optymalizujgce zarzadzanie odpadami i kanatami ich utylizacji, zwiekszajgce efekt dla
Srodowiska oraz przedsiebiorstw. Polepszanie efektywnosci wykorzystania zasobdw i energii w duzych
halach poprzez zmniejszanie zuzycia, kiedy nie jest to konieczne i wdrazanie systemow zarzadzajgcych,
np.:
e oprogramowanie pozwalajgce na energooszczedng gospodarke sSwietlng i eliminowanie
niepotrzebnego dziatania os$wietlenia,
e wytwarzanie energii cieplnej i elektrycznej z biopaliw oraz wegla.

»Technologie radiowe/loT

Urzadzenia radiowe do zastosowan przetwarzania sygnatéw w okolicy portow lotniczych, posiadajgce
mozliwos¢ integrowania z systemami oraz analizy Big Data z dotychczasowych zbioréw; lokalizatory
przedmiotow i ludzi posiadajgce mozliwosci komunikacji bezprzewodowej przystosowane do warunkéw
przemystowych, np.:
e opracowanie radia programowalnego obstugujacego wszystkie (wiekszo$¢) standardow:
konwencjonalny PMR, DMR, P25, TETRA,
e wysokowydajny miniaturowy lokalizator dla zastosowan przemystowych.
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